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
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
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 
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information handlingcost analysis
cost optimization
                

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               

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
cost optimization
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   

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
                

      


     

             
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
            
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
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 


  
number of functions: 5 number of functions: 16 number of functions: 32 number of functions: 3
number of components: 13 number of components: 25 number of components: 13 number of components: 9
cost range: 8H cost range: 5H cost range: 8H cost range: 9H

 
number of functions: 4 number of functions: 9
number of components: 15 number of components: 19
cost range: 15T cost range: 7T

number of functions: 22
number of components: 47
cost range: 91T

number of functions: 11 number of functions: 11
number of components: 20 number of components: 20      H   hundred Euros
cost range: 3H cost range: 4H      T   thousand Euros



(overall system)

(overall system) (overall system)

Enterprise


plant engineering

small numbers of 
items

Enterprise



capital goods 
industry

middle numbers 
of items

middle numbers 
of items

capital goods 
industryEnterprise



Enterprise


plant engineering

small numbers of 
items




 
              

            
               

        
               


  
               

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

 

convey 
canister

canister at 
filler

fill canister

canister 
being filled

weigh 
canister

filling capacity 
reached

belt conveyor 
in motion

B



move belt 
conveyor

filler in position

position filler

Bcanister at
belt conveyor

functions :

components  with classification: 



DMM Domain Mapping Matrix
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M M M M A A LE S S S

convey canister 1 0 0 0 1 0 0 1 0 0
fill canister 0 1 1 0 0 1 0 0 1 1
weigh canister 1 0 0 1 0 0 1 0 0 1

…






            



DSMC(F) = DMMFC
T • DMMFC                                                                                                       





belt conveyor

evaluation electronicsdrive control

servo drive balance
flow control

fill control

filler drive

filler
control valve


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M M M M A A LE S S S

belt conveyor 2 0 0 1 1 0 1 1 0 1
filler 0 1 1 0 0 1 0 0 1 1
control valve 0 1 1 0 0 1 0 0 1 1
balance 1 0 0 1 0 0 1 0 0 1
servo drive 1 0 0 0 1 0 0 1 0 0
filler drive 0 1 1 0 0 1 0 0 1 1
evaluation electronics 1 0 0 1 0 0 1 0 0 1
drive control 1 0 0 0 1 0 0 1 0 0
flow control 0 1 1 0 0 1 0 0 1 1
fill control 1 1 1 1 0 1 1 0 1 2









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M M M M A A LE S S S

belt conveyor 0 0 0 0 1 0 0 1 0 0
filler 0 0 1 0 0 1 0 0 0 0
control valve 0 1 0 0 0 0 0 0 1 1
balance 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1
servo drive 1 0 0 0 0 0 0 1 0 0
filler drive 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1
evaluation electronics 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1
drive control 1 0 0 0 1 0 0 0 0 1
flow control 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0
fill control 0 0 1 1 0 1 1 1 0 0 




 

   

 
 
 
 
             

              




 
             

       



 
               
         



 
 
 
            


 
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





 
          
         

  


 
 
 
 
 
              


        



 
     

             


 
 
 
 
 
                


 
 

 
          

            


 
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

 

 

            
            


 


             
           

           
            


       
            


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





              
             


           



            


 


 
 
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

 

             


 
            


               
              
               


DOC =  / 45 =  CDC =  /  = 
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M M M M A A LE S S S

belt conveyor 0 0 0 0 1 0 0 1 0 0
filler 0 0 1 0 0 1 0 0 0 0
control valve 0 1 0 0 0 0 0 0 1 1
balance 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1
servo drive 1 0 0 0 0 0 0 1 0 0
filler drive 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1
evaluation electronics 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1
drive control 1 0 0 0 1 0 0 0 0 1
flow control 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0
fill control 0 0 1 1 0 1 1 1 0 0
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M M M M A A LE S S S

belt conveyor 0 0 0 0 1 0 0 1 0 0
filler 0 0 1 0 0 1 0 0 0 0
control valve 0 1 0 0 0 0 0 0 1 1
balance 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1
servo drive 1 0 0 0 0 0 0 1 0 0
filler drive 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1
evaluation electronics 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1
drive control 1 0 0 0 1 0 0 0 0 1
flow control 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0
fill control 0 0 1 1 0 1 1 1 0 0









                


                


 

            
            

  


              


 


 
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 

 
               
               
   


              
        





          




 Entwicklungsmethodik für mechatronische Systeme
 Embedded Systems  

qualitätsorientierte Entwicklung
 

16thInternational Conference on Engineering DesignICED 2007


 16th International 
Conference on Engineering Design – ICED 2007

 Systemtechnik  Planung komplexer innoatier Systeme: Grundlagen, Methoden, 
Techniken

 ostentranzparenz in der Mechatronik  Eine 
Studie über omplexitäts und ostentreiber mechatronischer Produkte


 
16th International Conference on Engineering Design – ICED 2007


 CostEfficient 
Design

 Design to Cost
 2008 

IEEE International Conference on Industrial Engineering and Engineering Management


 
19. Symposioum Design for X


 Integrierte Produktentwicklung  Denkabläufe, Methodeneinsatz, 
Zusammenarbeit

 
The 6th Design Structure Matrix (DSM) 
International Workshop


 
IEEE Transactions on Engineering Management 28 (1981)

 

Proceedings of the 9th International DSM Conference

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 

 Structural Complexity Management: An Approach for 
the Field of Product Design

 Anwendungsstand des Target Costing in deutschen Großunternehmen. Ergebnisse 
einer empirischen Untersuchung

 
EUCAST 200, CS 27, pp. 2222

 IEEE International 
Conference Systems, Man and Cybernetics, 2007

 Modell zur Integration der Zielkostenverfolgung in den Produktentwicklungsprozess

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